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1.Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania iodbioru robot zwigzanych z wykonaniem $cianek
szczelnych dla obiektow inzynierskich w zwigzku z zadaniem pn. ,, Rozbudowa drogi
wojewddzkiej nr 151 na odcinku Recz-Choszczno”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t, opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
scianek szczelnych przy fundamentach

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Scianka szczelna — $ciana ciagta skladajaca sie z bruséw. W przypadku stalowych grodzic
cigglos¢ $cianki zapewniona jest poprzez wzajemne polaczenie zamkow, spasowanie
podtuznych wypustow lub poprzez specjalne taczniki, a w przypadku bruséw drewnianych
poprzez piodro i wpust.

1.4.2.  Brus (grodzica) — jednostkowy element $cianki szczelnej (pojedyncza, zespolona, podwdjna,
lub wieloprofilowa).

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Wyroby budowlane i materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Profile stalowych §cianek szczelnych powinny posiada¢ Aprobate Techniczna.

3. Sprzet

3.1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Do wbijania stalowych $cianek szczelnych uzywa si¢ cigzkich kafarow z mlotami szybko bijacymi lub
wibromtotow.
Sprzet uzywany do wykonania $cianki szczelnej musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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5. Wykonanie robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Brusy stalowej $cianki szczelnej wbija si¢ zawsze parami, przy czym taczenie brusow na zamek
(nanizania) wykonuje si¢ zawczasu na placu budowy zwykle w pewnej odleglosci od miejsca
whbijania. Para zlaczonych bruséw przywozona jest pod kafar i podnoszona jako catos¢. Kafar wbija
brusy zawsze poprzez specjalny kotpak umieszczony na glowicach ztgczonych brusow.

Przed wbiciem, zamek taczacy dwa elementy, nalezy zacisng¢ aby uniemozliwi¢ ich rozlaczenie
w czasie wbijania. Scianka stalowa mozna przebié¢ sie przez ktody drzewne w gruncie, przez zwiry
i pospotki, a nawet przez gruzowiska i stabe betony. .Szczelno$¢ zamkéw mozna powigkszy¢ przez
zamulanie itami, popiotami itp.

Przy wbijaniu $cianek szczelnych stosuje si¢ jako urzadzenia pomocnicze drewniane podwdjne
kleszcze lub kleszcze z belek stalowych. Kleszcze takie §ciaga si¢ Srubami poprzez drewniane klocki
regulujace odleglos¢ kleszczy.

Whijanie $cianki rozpoczyna si¢ od naroznika. Narozny brus wbija si¢ bardzo starannie na taka
glebokos¢, aby byl nalezycie umocowany w gruncie. Nastgpnie tuz przy nim na ziemi uklada si¢
prowadnice drewniane dlugosci 3 + 5m o takim rozstawie, aby pomiedzy nimi mozna bylo wstawic
brusy $cianki. Par¢ brusow nanizuje si¢ na zamek brusa naroznikowego i wbija w grunt na glgbokos¢
2 + 4 m. Kolejno wbija si¢ nastepne pary na odcinku objetym prowadnicami. Bardzo wygodnie jest
wbija¢ Scianke dwoma kafarami: pierwszy kafar ustawia brusy i wbija je na pierwszych 2 + 4 m, drugi
w odstepie 3 + 5 m za nim wbija juz na wtasciwa gleboko$¢. Jezeli brusy podczas wbijania wykazuja
nieregularne odchylenie od osi $cianki, wskazane jest zalozy¢ gorne kleszcze, ktore beda sig
opuszczaé razem z brusami.

Rozparcie §cianek nalezy wykona¢ zgodnie z projektem.

Jezeli $cianka nie jest przeznaczona do pdzniejszego wyciagniecia, po wbiciu bruséw na
projektowang gleboko$¢ wskazane jest zespawaé zamki u gory na dostepnej, odstonigtej dlugosci,
przynajmniej na odcinku 50 + 80 cm, w celu zapewnienia wspotpracy brusow przy zginaniu. Przez
zespawanie unika si¢ rowniez mozliwo$ci wzajemnych przesunig¢ brusow w zamkach.

Scianki szczelne stalowe przy napotkaniu podczas pograzania w grunt na przeszkody w formie duzych
glazow moga ulec uszkodzeniu. Uszkodzenia te moga mie¢ r6zne formy,
tj moze nastgpic:

a) rozerwanie blachy $cianki miedzy zamkami,

b) zgniecenie dolnego konca $cianki.

Uszkodzenia te dadza si¢ tatwo wyczu¢ podczas wbijania. Oznaka tego jest dalsze powolne
zaglebienie si¢ brusa oraz to, ze przy uderzeniach mtotem, miot odskakuje.

W $ciankach szczelnych stalowych zamki tak mocno $ciagajg sasiednie blachy, ze nieraz wskutek
tego powstaja nastepujace osobliwe zjawiska :

a) poszczegolne blachy wykazujg sktonnosé do zbytniego przywierania swa dolng czescig do
poprzednio wbitych blach, wywotuje to odchylenie od pionu i konieczno§¢ wprowadzania klinowych
profili w iloéci 1% + 2% ogdlnej ilosci blach, w celu wyréwnania do pionu przedniej $cianki. Aby
mozliwie zmniejszy¢ to odchylenie, nalezy dotem zacina¢ blachy uko$ne, lecz z pochyleniem
W odwrotnym kierunku niz w $ciankach drewnianych;

b) polaczenie w zamkach wywoluje nieraz tak duze tarcie, ze wraz z wbijanymi blachami
wciggane s3 w glab gruntu poprzednio wbite blachy; przeciwdziata¢ takim objawom mozna przez
powleczenie powierzchni poslizgowej zamkow asfaltem z dodaniem paku lub tlustg gling.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu prawidlowego wbicia $cianki do projektowanej
glebokosci.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robét jest 1 m? (metr kwadratowy).

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Na podstawie wynikow wg punktu 6 badan nalezy sporzadzi¢ protokoly odbioru robot konicowych.
Jezeli wszystkie badania daly wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne
z wymaganiami OST. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznaé
za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obowigzany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z norma i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platnoSci

Ogoélne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej.

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWiORB obejmuje rowniez roboty tymczasowe,
ktore sq potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgcemu i sq
usuwane po wykonaniu robot podstawowych (dotyczy to np. pomostow roboczych, wszelkich ekranow
ochronnych oraz innych konstrukcji pomocniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo- lokalizacyjne
i geometrig elementow konstrukcyjnych projektowanego obiektu a niezbednych przy realizacji robot
objetych niniejszg STWiORB).

10. Przepisy zwiazane i standardy

[1]. PN-EN 12063. Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.

[2]. EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goragco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

[3]. EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztatltow 1 wymiarow.

[4]. PN-EN 10021 Ogolne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych




